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[摘要 ] 总结了考虑多种风载的某海洋修井机井架的不同工况 , 并利用 ANSYS软件对其进行了三维有限

元分析 , 得到了位移及应力分布。在此基础上 , 对支架进行了强度分析和校核。结果表明 , 该井架可满

足大多数工况下的钻修井作业要求 , 但是不能满足在极限工况下的强度要求 , 必须采取结构加强。首次

提出将正风向风载考虑为载荷组合工况 , 计算表明是合理的。
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在海洋钻井领域 , 新建海洋石油模块钻机或租用悬臂梁式钻井平台在现有油田导管架平台钻水平调

整井 , 费用昂贵。因此 , 在严格遵守有关海洋安全、环保作业要求和操作规范的前提下 , 对海洋石油导

管架平台现有的修井设备加以改造 , 使之既保留原有的修井作业功能 , 又可满足钻多底水平调整井的要

求 , 已引起有关石油公司的高度重视。

海洋修井机能否改造成可钻调整井的钻机 , 必须依据现有修井机的设备能力和后期配备的顶部驱动

钻井装置 , 针对钻调整井的钻井参数 , 对提升能力、主要载荷系统以及支撑系统等进行校核计算。笔者

重点对某油田原有进口修井机井架能否满足钻井工程的需要进行精确的力学计算 , 并给出相应评价。

海洋修井机井架是一大型复杂的金属刚架结构[ 1 ] , 由于是进口设备 , 缺乏设计计算依据 , 故首先需

要对现修井机井架做有限元分析 , 探讨其在不同工况下的承载能力情况和安全性 , 在此基础上考虑钻井

以及安装顶驱的实际条件 , 对井架做进一步的有限元分析 , 作出安全评价。

1　井架的计算载荷和组合工况

111　井架的计算载荷

作用在本井架上的载荷有井架总成的自重 (恒载) 、大钩载荷、工作绳作用力、风载和立根水平载

荷 5种基本载荷 , 同时将地震载荷作为特殊载荷也考虑在组合工况里。

1) 恒载　井架承受的恒载指那些长期作用在井架上的不变载荷 , 包括井架本身的重量、二层台的

重量以及安装在井架上各种设备和工具 (主要包括顶驱系统、天车、游车、大钩等) 的重量。

2) 大钩载荷　当钻至最大井深时 , 大钩载荷即是悬挂在大钩上的钻柱重量 , 称为最大钻柱重量

Q柱。

3) 工作绳作用力　工作绳作用力是指在给定的游动系统下 , 快绳和死绳拉力的水平和垂直分力。

4) 立根载荷　立根载荷实际包括立根自重和立根所受风载的联合作用通过二层台对井架产生的作

用力。

5) 风载　海洋修井机井架的主要特点之一是承受由海洋环境所带给的载荷 , 因而风力的研究在海
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洋修井机井架设计中是必不可少的一部分。关于平均风载对井架的作用 , 风向是十分重要的 , 对于该研

究课题 , 选对结构最不利的几种风向。通过分析 , 选择背面吹风为第 1风向 , 因为该向风加剧了井架向

井口方向的倾斜。第 2风向则选为侧面吹风 , 这主要是考虑到井架上体正面的梯子增大了迎风面积 , 该

向风载对井架的影响也比较大。第 3风向则选为正面吹风 , 因为该向风加剧了立根对井架的靠力 , 同时

迎风面积比第 1风向略大。

112　井架的组合工况

综合有关文献[2～4 ] , 分析该海洋修井机实际使用情况以及载荷出现的概率 , 确定该海洋修井机在进

行分析时的实际工况为 : 最大钩载工况 ; 严重钻修井工况 ; 正常钻修井工况 ; 等待天气工况 ; 保全设备

工况。由于考虑采用顶驱 , 每一种工况必须加顶驱进行对比 (表 1) 。

表 1　工况载荷组合表

工况 模式 恒载
最大钻

柱重量

最大

钩载

工作绳

作用力

立根

载荷

立根

风载

背面

风载

侧面

风载

正面

风载

8级

地震
风力
顶驱

自重
反扭矩

1 最大钩载 1 1 1

2 最大钩载 +顶驱 1 1 1 1 1

3 严重钻修井 1 1 114 1 016 1 1 1 8级

4 严重钻修井 2 1 114 1 016 1 1 8级

5 严重钻修井 3 1 114 1 016 1 1 1 8级

6 严重钻修井 1 +顶驱 1 114 1 016 1 1 1 8级 1 1

7 严重钻修井 2 +顶驱 1 114 1 016 1 1 8级 1 1

8 严重钻修井 3 +顶驱 1 114 1 016 1 1 1 8级 1 1

9 正常钻修井 1 1 1 1 016 1 1 1 8级

10 正常钻修井 2 1 1 1 016 1 1 8级

11 正常钻修井 3 1 1 1 016 1 1 1 8级

12 正常钻修井 1 +顶驱 1 1 1 016 1 1 1 8级 1 1

13 正常钻修井 2 +顶驱 1 1 1 016 1 1 8级 1 1

14 正常钻修井 3 +顶驱 1 1 1 016 1 1 1 8级 1 1

15 等待天气 1 1 1 1 1 1 93节

16 等待天气 2 1 1 1 1 93节

17 等待天气 3 1 1 1 1 1 93节

18 等待天气 1 +顶驱 1 1 1 1 1 93节 1

19 等待天气 2 +顶驱 1 1 1 1 93节 1

20 等待天气 3 +顶驱 1 1 1 1 1 93节 1

21 保全设备 1 1 1 1 107节

22 保全设备 2 1 1 1 107节

23 保全设备 3 1 1 1 107节

24 保全设备 1 +顶驱 1 1 1 107节 1

25 保全设备 2 +顶驱 1 1 1 107节 1

26 保全设备 3 +顶驱 1 1 1 107节 1

　　注 : 1节 = 01514m/ s , 表示风速。

2　井架的有限元分析

211　几何模型的建立

某海洋修井机井架形式为前开口直立无绷绳伸缩式井架 , 由井架上体、井架下体、井架支座、井架

撑杆、天车和二层台等组成 , 井架起升方式为利用起升油缸起升。修井机井架的几何模型的建立是先创

建关键点 , 然后连接成直线来代替井架的立体结构。在满足计算精度的情况下 , 为了减少计算工作量 ,

需要对几何模型作一些适当的简化[5～7 ] : ①井架本体为刚架结构 , 井架各杆之间焊接可靠 , 为刚性连

接。②二层台、天车、井架护栏、护梯、栏杆、二层台撑杆等井架附件 , 建模时全部去掉 ; 但二层台和

天车的质量较大 , 在建立有限元模型时其质量作用应加以考虑。③井架上下体在工作时连接可靠 , 不发

生相互窜动现象。经简化后的修井机井架的几何模型主要由井架上体、井架下体、井架支座、井架撑杆
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组成。

　 　图 1　某海洋修井机井架的有限元模型

212　有限元模型的建立

1) 单元类型　由于修井机井架是三维杆件结构 , 井架各杆件不仅

承受轴向力 , 而且也承受附加的弯矩作用。因此采用三维梁单元 Beam4

能更好地表达井架的实际受力情况。

2) 实常数　由于修井机井架的杆件主要由不同截面的型钢构成 ,

研究中定义了 24种截面类型 , 同时也就对应了 24组实常数。

3) 有限元模型　根据上述的元素类型 , 实常数和材料特性的描述 ,

建立支架有限元模型。模型中节点的确定应遵循如下原则 : ①杆件与杆

件的焊接连接处即井架的节点为模型的节点 ; ②井架与二层台的连接点

为模型的节点 ; ③对于变截面构件或焊有加强板的梁 , 在构件长度方向

增加多个节点 , 使其等效为多段等截面梁。综合考虑 , 该有限元模型单

元的大小设为 011m , 通过划分网格 , 有限元模型共有 6931 个节点和

7206个单元。

4) 边界条件　井架安装在底座上 , 由于底座的刚度很大 , 将其视

为刚体 , 井架下体通过 4个销子与井架支座和井架撑杆连接 , 其销节点

5个自由度受约束 , 绕销轴方向 ( Z向) 旋转自由度放开。而井架支座通

过 4个螺栓使井架与底座连接 ,螺栓固定点 6个自由度全部约束 ;井架撑

杆通过 2个销子使井架与底座连接 ,其销节点 5个自由度受约束 ,绕销轴

方向 ( Z向) 旋转自由度放开。

图 2　保全设备工况 3的 X向位移云图　　　　　　　图 3　最大钩载加顶驱工况下最大应力云图

5) 施加载荷　对于该研究课题 , 井架自重可按集中载荷作用在井架的所有节点上 , 天车和游动系

统、顶驱以及顶驱导轨重量以集中力平均施加到井架最上一层的所有节点上。二层台的重量可换算后作

用在与井架连接的 4个节点上。最大钩载、大钩静载荷 (钻柱重量) 、工作绳作用力同样是作用在天车

台上 , 因此它们的重量也以集中力平均施加到井架最上一层的所有节点上。立根自重和立根受风载共同

作用下的立根水平靠力作用在二层台与井架连接的上面 2个节点上。3种风向的风力以集中力平均施加

到井架迎风面所有节点上。按要求修井机井架能抵抗 8级地震烈度要求 , 因此将 015g水平惯性载荷和

0125g竖直惯性载荷施加到所有节点上。由于安装顶驱系统后 , 作业过程中顶驱系统会对井架产生反扭

矩 , 作用在井架支座的门字梁上。图 1为在最大钩载加顶驱工况下施加载荷后的有限元模型图。

213　分析计算

利用 ANSYS软件 26种工况的有限元模型进行逐一分析 , 得到相应的应力和位移分布 , 通过后处

理手段将它们表示出来[8 ]。
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3　计算结果分析与校核

计算前述的 26种典型工况 , 依次给出了各单元的最大轴向总应力和井架 3个方向的位移值 , 该应

力为轴向拉压应力及 2个弯曲应力之和。井架材料为 16Mn (Q345) , 其许用应力 [σ] ≈210MPa。从

应力水平考察 , 修井机井架的最危险工况为最大钩载 +顶驱工况 , 最大应力值为 247MPa (图 2) , 出现

在天车底座梁上 , 大于许用应力。最大钩载工况、严重修井工况以及严重修井 +顶驱工况的最大应力值

分别为 230、227和 245MPa , 也大于许用应力 210MPa。在该井架上安装顶驱后 , 分析计算其最大应力

值均大于不安顶驱的情况 , 可见安装顶驱会使该井架的安全性降低。从位移水平考察 , 修井机井架的最

危险工况为保全设备工况 3 (正面吹风不加顶驱) , 最大位移为 X 方向 641056mm (图 3) , 出现在天车

底座梁上 , 此时井架有一定的倾覆倾向。

4　结　　论

1) 根据将该修井机改为钻修井机 , 并安装顶驱装置进行作业的实际 , 提出了该修井机井架的 26种

不同工况 , 并利用 ANSYS软件对其进行了三维有限元分析 , 得到了位移及应力分布。

2) 首次提出将正风向风载考虑为载荷组合工况之一 , 通过计算 , 正是在这一风载下出现最大位移

情况 , 可见这一提法是合理的。此法丰富了解决类似问题时的风载荷工况 , 有明显的实际意义。

3) 综合有限元分析结果 , 并对支架进行强度分析和校核 , 表明该井架可满足大多数工况下的钻修

井作业要求 , 但是不能满足在最大钩载工况、最大钩载 +顶驱工况、严重修井工况、严重修井 +顶驱工

况等极限工况下的强度要求 , 必须采取结构加强措施。
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studied , and the adaptability of the available well pattern was evaluated1 The mode of well pattern reconst ruction suitable

for tapping the potential of remaining oil is proposed for it s application at the late stage , certain effect is obtained , it is

of great significance of similar reservoir development1
Key words : polymer flooding ; consequence water displacement ; development at high water cut stage ; remaining oil dis2
t ribution ; well pattern reconst ruction

558 Application of Facies Controlled Reservoir Model ing in Well Block Xing56 PI Formation , Daqing Oil2
f ield
CHEN Guo2fei , WANG Jia2qiang 　( Ex ploration & Development Research I nstitute of Daqing Oil f iel d Com pany , L t d1 , Daqing 163712 , Hei2
long j iang , China)

Abstract : Because Daqing Oilfield is at ult ra2high water cut stage and great changes result in different reservoir dist ribu2
tions , it is necessary to predict the heterogeneity inside sandbodies more finely , accurately and quantitatively , reveal the

dist ribution lineament of micro and small fault s and st ructures1 According to the characteristics of PI oil reservoir of

Wellblock Xing56 with various sedimentary microfacies types , complicated spatial dist ribution and connectivity , sedi2
mentary microfacies model and various physical parameters are established by classification in single well and seismic in2
terpretation data are used as the bases by using the result s of reservoir inversion and prediction , two2step facies2con2
t rolled const rained modeling1 Coincidence rate of reservoir modeling and sedimentary sand bodies between wells exceeds

85 %1
Key words : facies controlled model ; sedimentary microfacies ; three2dimensional geological model ; Wellblock Xing56
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WU Wen2xiu 　( Col lege of Mechanical Engineering , Yangtze Universit y , J ingz hou 434023 , H ubei , China)

Abstract : Different working conditions of marine workover derricks considering various wind loads were summa2
rized1 ANSYS was used for a 3D finite element analysis , the displacement and st ress dist ribution were obtained1 On the

basis stated above , the st rength of it s support was analyzed and inspected1 The result shows that the derrick can meet

the needs of almost drill operations , but can not meet the requirement s of ext reme drilling conditions , and it s st ructure

should be enhanced1 It is proposed for the first time that forward wind load should considered in load combination , the

calculation is p roven to be rational1
Key words : marine workover rig ; derrick ; finite element method ; ANSYS

611 The Study of Structure Design on High Speed Series Wave Mud Pulser System
WANG Zhi2ming　( I nstitute of Mechanical S cience and Engineering of J il in Universit y , Changchun 130025 , J i l in , China; Research & Development

Center , China Oil f iel d S ervices L imited , Mechanical & Elect rical Equi pment I nstitute , B ei j ing 101149 , China)

J IAN Zhi2jun 　( Research & Development Center , China Oil f iel d S ervices L imited , Mechanical & Elect rical Equi pment I nstitute , B ei j ing 101149 ,

China)
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HE Mai2hong , ZHANG Guan2qi 　( Research & Development Center , China Oil f iel d S ervices L imited , Mechanical & Elect rical Equi pment I nstitute ,

B ei j ing 101149 , China)

Abstract : The parameter of logging2while2drilling became more and more in petroleum drilling1 It was necessary to devel2
op a high speed series wave mud pulser system for t ransmitting signal to surface quickly1 The theory about series wave

power pulse was explained in this paper , the scheme and principle were int roduced too1 The coding and decoding on the

sample were introduced in detail1 Quantitative analysis on mud pulser system transmitting signal was carried out1 It is

considered that the source of the noises to signal , includes elect rical interference , mud pump noise , mud motor noise ,

bit noise , echoes and reflections etc , they are significant in coding and decoding1 Reference is p rovided for developing

logging2while2drilling tool1
Key words : logging2while2drilling tool ; series wave mud pulser ; coding & decoding ; mechanical design
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