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系泊试验 
 

1 概述 
1.1 全部自动化设备安装完毕后，即可进行每项试验程序的系泊试验和航行试验。试

验程序应满足船级社CCS-MCC有关试验程序的要求。 
1.2 本大纲所包括的各设备以及与其相关连的各系统均应进行试验。 
1.3 试验需由船级社验收，试验记录须经船级社验船师过目，并且主要设备还应提供

CCS 船级社或厂商的证书。 
1.4 船东代表可参加所有项目试验。 
1.5 试验结果由船厂质检处检验员记录于规定的表格上。 
 
 

2 试验目的                                                                   
通过自动化系统连同被监控的机电设备一起进行系泊和航行试验，以查明自动化

设备是否已正确安装，以及整个监控系统能否安全可靠工作。 
 
                                                                                                                                            

3 主机遥控和安全系统试验 
3.1 安全系统测试 
3.1.1 主机自动减速功能测试 
       当出现以下任一报警时，主机将自动减速，同时主机遥控/安全板上的自动减速

报警灯亮，蜂鸣器发出警报声，以及报警点将动作。 
3.1 No.1~6 气缸缸套冷却水出口温度过高，降速 
3.2 No.1~6 气缸出口排气温度过高，降速 
3.3 No.1~6 气缸出口排气偏离平均值过高，降速 
3.4 增压器前排气温度过高，降速 
3.5 No.1~6 气缸扫气箱温度过高，降速 
3.6 缸套冷却水进口压力过低，降速 
3.7 No.1~6 气缸活塞冷却油出口温度过高，降速 
3.8 No.1~6 气缸活塞冷却油出口低流量，降速 
3.9 推力轴承温度过高，降速 
3.10 主机进口滑油压力过低，降速 
3.11 主机进口滑油温度过高，降速 
3.12 ALPHA滑油注油器故障，降速 
3.13 曲柄箱油雾浓度过高，降速 
3.14 轴向振动振幅过大，降速 

 
3.1.2 主机自动停车功能测试（模拟测试） 
       当出现以下任一报警时，主机将自动停车，同时，主机遥控/安全板上的自动停

车报警灯亮，蜂鸣器发生警报声，以及报警点动作。 
a) 主机进口滑油压力过低，停机 
b) 推力轴承温度过高，停机 
c) 主机超速停车  
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3.1.3  应急停车试验 
 在集控室及驾驶室做应急停车试验。 
3.2 盘车机啮合功能测试 
       盘车机啮合时，主机将无法起动。 
 
3.3 主机操纵试验 
3.3.1 集控室操纵 
3.3.2 检查系统的完整性及集控台的安装，测量系统的绝缘电阻。 
3.3.3 检查各供电单元的工作情况。 
3.3.4 根据主机控制程序进行各项目试验和主机起动，停止试验。（本试验的参数，

设定值按照制造厂提供的数据。） 
3.3.5 驾驶室操纵 
3.3.6 进行起动、停车试验 
3.3.7 进行起动联锁试验 
3.3.8 检查用于遥控系统的测速装置。 
3.3.9 检查遥控报警系统的报警功能。 

 
4  车钟系统试验 

4.1  主机处于应急控制状态下的车钟效用试验 
4.1.1 在驾驶台和应急控制台之间逐档测试车钟操纵命令。 
4.1.2 车钟错向报警。 

            
4.2  主机处于集控室控制状态下的车钟效用试验 
4.2.1 在驾驶台和集控台之间逐档测试车钟操纵命令。 

 
4.3  主机处于驾控台控制状态下的车钟系统测试。 

 
4.4  车钟系统报警点测试。 
4.4.1 报警点:车钟电源故障 

 
5 检测和报警系统试验 

5.1  试验前应具备的条件: 
- 检测报警装置以及其所有外部接线均完成. 
- 所有报警点均具备交验条件 
- 报警灯柱系统安装完整且投入运行 

 
5.2   系统效用试验 

检测报警装置的功能包括: 
- 显示故障 
- 报警应能解除 
- 检查测试装置的功能 

 
5.3 检测和报警系统参照《轮机自动化项目明细表》（SC4593-440-01MX）进行，

测试每个报警点, 检查报警计算机显示器上的指示是否与测试的报警点名称一致, 
验证每个检测报警点的显示数值、报警设定值等的正确性及延伸报警功能。 
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5.4 验证轮机员呼叫报警相一致性。 
 

5.5 液位测深系统和阀门遥控系统试验 
5.5.1 检查燃油舱液位指示传感器安装及接线的正确性。 
5.5.2 验证液位遥测的指示准确性和液位报警值设定的正确性。 
5.5.3 用模拟或燃油舱实际注油的方法，对各燃油舱的液位指示器进行动作实验，检

查低位和高位等位置的正确性，并核对与集控台液晶显示器上的指示一致性。 
5.5.4 用模拟或实船压载水舱放水的方法，对压载水舱的液位指示进行动作试验，检

查低位和高位等位置的正确性，并核对与船舶办公中心的液位遥测显示器上的指

示一致性。 
5.5.5 阀门遥控系统试验按照轮机试验大纲进行。 

 
6 温度自动控制阀试验 

6.1 温度自动控制阀与所属系统同作效用试验。 
 
7 自动化电站管理系统 

配合设备厂的试验标准进行下列试验 
- 在自动和半自动方式做发电机的起停试验； 
- 发电机主开关的遥控和自动控制接通、断开；卸载和同步试验。 
- 联络开关的自动遥控接通、断开试验。 
- 自动方式发电机频率和负荷增减试验。 
- 自动方式发电机平衡和非平衡负荷转移试验。  
- 根据负荷变化增减备用机组起停试验。 
- 由故障发电机组转换到备用发电机组的报警试验。 
- 断电故障时起动备用发电机组的试验。 
- 发电机组重载询问试验。 
- 备用发电机组的顺序选择试验 
发电机的各种参数设定值计算功能试验（kW, kVA, kVAr, Cos） 
 
上述试验可结合《电气部分系泊及航行试验大纲》（SC4593-946-03SY）中“自

动电站”章节共同完成。 
8 机舱报警灯柱系统试验 

8.1 机舱报警灯柱系统包括7个声光报警灯柱和1个安装在集控台上的嵌入式组合报警

板。这些组合报警用于下列表中所列七种报警信号。 
8.2 对每个报警进行模拟，组合报警板应给出相应的声光报警信号。 
8.3 检查每个组合报警灯柱和报警板并将结果填入表中。 

  
序号 报警项目 试验结果 

1. 通用报警  

2. 二氧化碳释放报警  

3. 火警  

4. 机器故障报警  

5. 电话  

6. 车钟指令  
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航行试验 
 

1.  概述 

对于上述在系泊试验中已试过并提交的试验项目在航行试验中将不再重试。而

那些须在航行试验中试验并交付的试验项目将依照下列试验程序进行。 

 
2.  主机遥控系统效用试验 

2.1 试验要求 
2.1.1 通过驾驶室控制设施，核查推进机械能在起动试验和正车——倒车试验整个

输出范围安全可靠的操作。 
2.1.2 从不同的控制站可靠性转移主推进机械的控制。 
 
2.2 试验过程 
2.2.1 集控室遥控 

a) 对主机进行起动、停车及调速控制、换向控制试验。 
b) 集控室、机旁、驾驶室控制点的转换实验并检验应答功能。 
c) 主机自动降速以及故障停车功能试验。 

2.2.2 集控室遥控系统模拟降速信号进行越控功能试验。 
2.2.3 驾驶室控制 

a) 由驾驶室控制站的遥控设施对主机进行起动停车，程序调速、换向控制试验。 
b) 检查驾驶室上主机操纵的记录打印功能。 
c) 试验过程中，检查各操纵手柄在不同位置时，指示灯，指示器指示等装置的功

能或动作的正确可靠性。 
2.2.4 驾驶室遥控系统模拟降速信号进行越控功能试验 
 
3. 主机转速系统试验 
8.4 检查接线盒内部的接线 
8.5 检查各转速表转向是否一致，正车时应为顺时针方向，倒车时应为逆时针方向 
 
4. 机舱自动化效用试验（CCS-MCC） 

4.1 该试验是船舶海上航行试验的最后一个内容，目的是对自动化的运行网络和应变

能力的最终检验，应安排在全船主机系统设备试验结束后进行。 
 

4.2 考核范围：自动化系统要保证下列机电设备连续正常运行。 
4.2.1 主机及为主机服务的重要辅机和泵组（主滑油泵、主机缸套淡水冷却泵、主冷

却淡水泵、主海水泵、主机燃油供油单元、锅炉、电站等）。 
4.2.2 其它机电设备：主空气压缩机；燃油、滑油、柴油分油机；舱底水系统：舱底

油水分离器；污水处理装置；燃油供给系统；机舱火警系统；轮机员呼叫系

统；监测报警系统等。 
 

4.3 试验前具备的条件 
4.3.1 机舱集控台检测报警点全部试验结束，并经确认无误。报警系统自检测，打印

记录正确。所有设备正常运转，消除所有报警点。 
4.3.2 轮机员呼叫系统功能经试验认可。 
4.3.3 延伸到驾驶室、轮机长室、高级船员餐厅的延伸报警应经试验确认正确无误。 
4.3.4 锅炉及其自动控制试验完毕，保证在各种工况下能够自动点火，稳定燃烧。 
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4.3.5 为主机服务的重要辅机自动转换试验完毕。当主滑油泵、燃油供给泵、主机缸

套水冷却泵、主冷却淡水泵、主海水泵等泵的出口出现压力低时，自动起动

备用泵投入工作，保证主机正常运行。 
4.3.6 发电机组和功率管理系统试验完毕。电网出现电压故障，频率故障，断电故障

时，以及电网负荷接近满载时，备用发电机将自动起动，自动同步，自动合

闸投入工作，保证机电设备正常供电，同时应急发电机组也要处应急备用状

态。 
4.3.7 主机遥控系统试验完毕，主机在驾驶室进行遥控，正确无误，运行可靠。 
4.3.8 所有的机电设备试验完毕，均能保证连续正常运行。 
4.3.9 机舱的油、水舱及柜的液位应在试验时保证在不会出现高位或低位报警的位 

置。 
4.3.10 机舱舱底水，污油柜，污水井，应清除干净，防止出现高位报警。 
4.3.11 机舱风机处于运行状态。 
 

4.4 试验过程 
4.4.1 试验选择在较宽阔之海域，以便各种工况下试验。 
4.4.2 试验前，应由验船师，船东，船厂三方面确认所有条件均满足试验要求。 
4.4.3 试验时，除船东、验船师、船厂检验人员在场外，其它人员一律撤出机舱。 
4.4.4 试验开始，在集控室有人值班状况下，控制部位转移到驾驶室遥控位置，由驾

驶室对主机进行各工况的操作。 
4.4.5 在试验中要密切注意自动化系统的监控设备，随时观察各设备运行情况。 
4.4.6 对于出现的报警应作具体分析，一般不应出现重要报警（重要报警是指主机自

动停车，主机自动降速，不及时处理将直接影响航行或损坏设备等）同时原

则上非重要报警点不应超过4个，而且这4个报警点也不应该是误报警。 
4.4.7 重要报警包括：主机自动停车、主机自动减速、以及不能及时修复而影响航行

和危及设备安全的报警项目。 
4.4.8 对于备用泵自动投入工作或者切换，原则上属正常状态，但对切换的原因要作

具体分析，以便查出没有发现的问题。 
4.4.9 试验中要选取轮机方面有经验的检验人员在岗随时处理可能出现的问题，确保

设备及人身安全。 
4.4.10 试验中如果出现较重要的问题时，应该停止试验，待问题解决后，重新进行

试验，如果出现的问题不影响整个系统的正常运行，在征得船东和验船师的

同意后，也可以继续进行试验，待试验结束后解决。 
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